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Hybride mesoskopische Verkehrsmodelle kombinieren makroskopische und mikroskopische Anséitze
zur Analyse der Verkehrsdynamik und ermoglichen so ein ganzheitliches Verstandnis der
Verkehrsflussmuster. Diese Modelle bieten Vorteile bei der Erfassung lokaler und tbergreifender
Verkehrsszenarien, bereichern die Verkehrsplanung und schlieBen die Liicke zwischen
tibergeordneten Uberlegungen zum Verkehrsfluss und dem Verhalten einzelner Fahrzeuge. Sie stellen
jedoch Herausforderungen dar, wenn es darum geht, genaue Dateneingaben zu erhalten, die
Rechenkomplexitat zu verwalten und verschiedene Modellierungsansatze effektiv zu integrieren.
Diese systematische Ubersicht untersucht die Methoden, Vorteile und Herausforderungen der
hybriden mesoskopischen Verkehrsmodellierung. Es befasst sich mit den analysierten raumlichen
Malstdben und geografischen Gebieten, identifiziert gangige Verkehrsflussszenarien, untersucht
gangige Modellierungsansdtze, berilcksichtigt typische Transportmodi, bezieht spezifische
Verkehrsparameter ein, untersucht gangige Arten hybrider mesoskopischer Verkehrsflussmodelle und
untersucht  Datenquellen  fir die  Modellkalibrierung  und  -analyse  Validierung.
Ziel der Ubersicht ist es, einen umfassenden Uberblick tiber die Forschungslandschaft in der hybriden
mesoskopischen Verkehrsmodellierung zu geben und deren vielfiltige Anwendungen, Methoden
und Datenquellen hervorzuheben. Dariiber hinaus zielt es darauf ab, Herausforderungen und Liicken
in der aktuellen Literatur zu identifizieren und zukiinftige Forschungsbemiihungen auf die
Verfeinerung hybrider mesoskopischer Verkehrsmodelle fiir eine effektivere Verkehrsplanung und -
verwaltung zu lenken.
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